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El ektromagnetyczne hamulce tarczowe pragdu
sprezynowo, l uzowane e Xepkzeznagszoregnet yczfjhi e typ
do hamowani a wirujacych czesSci ma sz yn [
pozycjonowania. St osowane j ako hamul ce pogycjonuj
bezpieczenst wa. Wysoka powtarzalnos¢ ftakze p
Hamul ce charakteryzuje stosunkowo profta budo
parametrédw hamulca takich jak momex TS
oraz moabiwasédazze ZzZrdbdta pradu
ukt adu prostujgcego dostarczaneg
hamul cem. Dodatkowag -gateegd] Bb¢E
urzadzenie jest obstugiwane po zg
z duzag czestotliwos$Sciag tagczeh

Moment hamowania mozna dokt a
nakret ki regul acyjnej. Konstru
bezprobl emowy mont az. Do dyspoz
wzgl edem wyposazema,a, wzrasnkawi &l ih . <Znych
stosowania, pozwalajac na wybor odpowiedni ej
warunkéw uzytkowni ka.

Przeznaczone do wyhamowania wirujacych czesci maszyn a zadaniem ich jest:

hamowanie awaryjne w celu zapewniehiai n k ¢ j i bezpieczenst wa
unieruchamianimech ani z mé w wy konawaezcyed hi iuarkagsjzey n i,c h
zredukowanie do minimunwybiegun a pedwag | edy bezpi eczensT)wa
zabudowany nasilniku elektrycznymhamulec tweozy razem silnik samohamowny, e s p 0 t
napedowy spetni apgapyewymagi wapodgygij bowavaina a

Hamul ce wykongwanmapgigeoiaat gpadu st,eolpezgatn: 2 -
a zasilanietzptgdawpchemnr édnaagpwiedriegovprostonmikay st a

Typ hamulca

Parametry HPSX | HPSX | HPSX
12 14 16 18 20

Napiecie z 24,104, 180207
Moc 1 40 50 55 65 75

Znamlono_wy moment 50 100 160 240 400
hamowania

Max. obroty 1 3000

Masa 038 2,0 36 69 | 80 | 120 | 183 | 255 | 305
Temperatura otoczeni -25 - +40

° po stronie 35 65 90 120 150 180 300 400 500
| napieci e 17 35 40 50 65 90 110 200 270
N 35 65 90 120 150 180 300 400 500
po stronie

napiec Rozt gczanie hamulca po stronie pradu
przemiennego ’ hamowaniadew st osunku do roztagczani a

toa- czas |l uzowania ( od zatagczenia prm@gilu do spadku
toe- czas hamowania (od wytaczemmia prgdu do osiagniecia

*) Wartosci <czas6wolduaznoewg mikao io rh aemotvaacryijan es,g zal ez g
zasilaniaelektrycznego
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Mi ej sce wyprowadzenia p
A — HPX12,HPSX14,HPSX16,HPSX18,HPSX20
B — HPSX06, HPSX08, HPSX10, HPSX25

10°

Typ D | DI | D2 L5 | L6 | K

HPSX06 87 | 84 | 72 4,5x3 450 | 6,7 [ 0.2
HPSX08 106 | 102 | 90 5,5x3 450 | 6,7 | 0,2
HPSX10 132 ] 125 112 6,4x3 450 | 9,0 | 0,2
HPSX12 157 | 148 | 132 6,4x3 450 | 9,0 | 0,3
HPSX14 169 | 162 | 145 8,4x3 450 | 9,0 | 0,3
HPSX16 195 | 188 | 170 8,4x3 450 | 9,0 | 0,3
HPSX18 221 | 215 | 196 9,0x4 450 | 11,0 0,3
HPSX20 257 | 252 | 230 11x6 4501 110|055
HPSX25 308 | 302 | 278 11x6 4501 110|055

Srednice otworéw tulejek zebatych

Srednica
otworu
[mm]
powyzej - do
10-12

T 12-17

HPSX06 17,3 17-22
HPSX08 17,3 225180
HPSX10 21,8 S0=38
HPSX12 28,3 3644
HPSX14 283 Gh=401
HPSX16 38,3 5058
HPSX18 433 58 - 65
HPSX20 12 | 453 55-75
HPSX25 1 | 453

d -standardowa rednica otworu tulejki zebatej

dsmax -maksymal na $rednica otworu tulejki zebate]j

d*smax-za dodat kowg optatag mozl i wlorsg mgkoymallima harmaud cidovg zet w@rew j te
i -dla hamulca HBX14 iHPSX16v z akr esi e $redni c potwyaredde3BRummnj kanakbhterp o
szerokos$ci &mama(t kzae mo leaBSP@6dDINGE8E. P N/ M
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WYPOSAZENIE HAMULCOW

Typ
HPSX04
HPSX06
HPSX08
HPSX10
HPSX12
HPSX14
HPSX16
‘ ‘ HPSX18

u y

Tar cza hoZcwijgagnciaa r eczZ®eygonhbhuyhawntasshitcopana hamul ca | P56

fovim

¥ Il/l

Y

2=

NN

Nakr et ka r eguNakcrygtnkaa regul acyjna Ndlekeek&areggubaygyillaaz
bez otworu Z otworem i piersdcieni em iusgczetnieréemspeaajnygnc y m

WYPOSAZENIE ELEKTRYCZNE

Do zasilania hamulcow ogrpcowapohskbeasgcmodah oowkt adipw
szybkie dziatanie i pozycjonowanie napedow. Odpowi edni effap
statego | b przemiennego zapewniajaguptadyowhektrpedonenke jjJdRu
wykorzystywanied o zasi |l ania hamulcdéw mozliwie najnizszych napifgtc
sterujagcego spowqgaupezwyeaj mmi @jowagrani czeni e pcyeheea eé¢ [Hfows
zaleca sie stosowanie nadmiernie dtugich przewododow ster J}]j ac

z
u

Uklad prostujacy B2-1P

Prostownik B21IP st anowi kompl et njgdnop e $ p &lo o \@leo® sbteozwpnoi skrae d ni e o
Wyposazony w | istwe przytagczeniowag utltatwia montaz i zab §jdo
Ukt adPB2spdt pracujSX0z4 ha25HHA X mi HP

PARAMETRY PROSTOWNIKA Przyklad

B2-1P-400 B2-1P-600

Napiecie zasilania prost
M?E;gr‘g'crg Un | 400vac | eoovac | (napieci e -w=230WACenne)

Nap(i r?;iie cniae I Uour | 0.45Um 0,45 Ot r zymane wyappasstawnila n a

ple ; (napi e ci045Us=10,45x230=104VDC

Maks- y,ma_l ny ci g lour oA oA

wyjs$ciu pros

Uklad prostujacy B5-1P

Prostownik B—1IP st an o wi kompl et njgdnop e $ p &lo o \@leop sbteozwpnoi skrae d ni e o
Wyposazony w |istwe przytagczeniowag utatwia montaz i zab§do\
Ukt bd PBwspdét pracuP8X@4hamP&Xtb H

PARAMETRY PROSTOWNIKA Przyklad

B5-1P-400 | B5-1P600 [ Napj eci e zasilania prost

M?ﬁ;;’:“g'cf‘g 400 VAC 600VAC |(napieci e -pu=2WWCenne)

Napiecie na j 0.45Un 0,450 Otrzymane wnyaj pfpaEstavnila n a
(napiecie (napi € c i045Uns=10,a45x230=104VDC

Maksymal ny ci g

AP 5A 5A
wyj$ciu pros
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Uklad prostujacy B2-2P
Prostownik B22 P st anowi kompl et PARAMETRY PROSTOWNIKA
dwupot owkdaovelyezpo $sr eWlymioesgaoz onrmoy Maksymal ne nap
. . . . . Uin 250VAC
przytaczeni owai uz alb wd awemowe a (napiecie prz
obwodzie. Prostownik pozwal a| Napigcie na wy]j 0.9Un
max. 250VAC, 2A co po wyprostowaniu pozwala natrzymanie (napigcie st '
napisetcalmeguart osci 0,9 podaneg Maksymal ny ci ¢ oA
UKkt BP2@Pws p ot pracuj ePSX04h PBXRH Cc o wy)] sclu pros

Przyklad

Napiecie zasilania prosune@OVALa (napiecie przemienne)
Otrzymane wya pjpastawing kraa ( n a p 0,%e=08 x 2330=207\eDC

Wymiary prostownikow

B2-1P-400, B2-1P-600,
B5-1P-400, B5-1P-600
B2-2P

Rozlaczanie po stronie pradu przemiennego
L1 L2 L3

Schemat przedst awi serivdl1® B oriazB2P |
i

w o b rpadildniass i | ni ka. Przy wytltagczaniu naj|
prad cewki p tdipdy prastowhiaze espadgowolnoe Role magnetyc:
redukuj e sie st owydiuzooywms zadgialagiaohamulta) fyma

samym opézniony wzrost momentu hamowania. J e z e | i czasy d

znaczenia nalezat oby t g cneyeén nheagnou | ( eper
Uac

ukt ady zasilajagce dziatajag jak diod
SILNIK  ELEKTRYCZNY

=TI NN

@ ] 3 wamLee

Rozlaczanie po stronie pradu statego
L1 L2 L3

Schemat wt gcz 82iPaB51Pro@sB2Pwnb k woé d
elektrycznego. Prad cewki przerywar
(prostujacym). Pol e ma g n e, tknbtkizzasalziataiad
hamulca, konsekwencja szybki wzrost momentu hamowania. Przy wy o
stron e napiecia staltego w cewce powst }—'—’—‘“
szybsze zuzycie stykow wskutek isk =
szczyt owymi i dla ochrony stykéw pr
posi adaj a S$Spwmadwkal ajchceonma t gczeni e |

[y
1 8
@ HAMULEC

|
PR
&

SILNIK  ELEKTRYCZNY
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Uklad prostujacy PS-1

Ukt ad-1 P2ost at
6t przewodni kow
edostepnych w
silany
zwal a
zt gczani a
ostowni ka
upi one

Prostota
stosowani e,

zbudowany w

i
a
na uzyskiwanie

o}
o] anal ogicznych

p
n
z
p
r
p
0

r
k
montazu i

pedéwz duzagaczestotliwoscia

asow

Schemat

t

za |

pozwal a
przemien
rzymani e

na
nego

roztaczani a

typu MOSFET <co
tradycyj ngexs hamulca
p o plr steeowanyupk tsteodie pPa8u przemienne
przez f
j ak w
po gotr olhziyes kmpmad up as ta L
stosowaniem dodat kowyc ), 0
osiaggane T _@
zwtaszcza tam ’79’&"
t g S
hamul co6w
zasl | atf acgywiPSkompl etny zespo6t do bezposredniefjo
swaobpdhpradapgaygmeotwwhkdzdegm Ukt ad jestf] pr
o wartosci 380 + 400VAC max. 420VA C C
napiecia stat mbamulaea. war t osci 170 + 180VD d c
sshosv6mbwibagc zearsiid amklaadcdhwmBSca wilpol

przedstawi a

elektrycznym 3x400VAC

Z uzwojeniem potagczonym w gwiazde

Ukt ad WS poét pr acu|PSX0d-HRPSXE | ¢ a mi

Uklad prostujacy PS-2

Ukt a€k PSS ostat zbudowany w opa
u MOSFET co pozwolito na u
dycyjnychErektwi gmageé achamul ca -
sterowany po stronie pradu przemiennego pozwalauzyskiwanie prze:
hamul ec parametroéw czasu zat gcz
przypadku przerywania obwodu kI a
st atUzggs.kane parametry nie sag jedn
obwodéw eyektirywyt aczni kow.

Prostota montazu i osiggane
zastosowani e, zwt aszcza tam gdzi
praca z duzag czestotliwos$ciag tacz
roztagczania hamul cow.

Ukt ad zasRI| ataapwi PBompl etny
e pozwala na swobodng
pr zevamirg¢orsego 22 0 230VAC
zymani e napiecia statltego
nizszy schemat
iem elektrycznym 3x400VAC 2z
ta@® WSpdt pr acujPSX04+HRSXAH | ¢ a mi

typ
tra
2

F

i stw
rgdu +
a otr o
Po
il nik
Uk

Wymiary prostownikéw PS-1, PS-2

H

O T PR
@g@ ]
&

AC max. 250V 1A

ZASILANIE WYJSCIE
|220 - 230 | 190 - 207
o A +/-VDC

VAC

L

zespot

adaptacij e
ma X .
wartosci
przedsta®i a« 9pwd db zwabvystpadet nparaalcalknigsc ffa o |
uzwojeniem potagczonymilw ¢

H

-

—

MADE IN POLAND

AC max.250V
ZASILANIE WYJSCIE
1220 - 230 190 - 207

o VAC +/- VDC

1A

RWIFNAY AL

&
Q

\ U | v
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OBWODY SYGNALIZACJI | STEROWANIA - mikrolaczniki

Z mysSla o dizygtkobdwmedga koni ekaeamtymolsetwari sigr avyynélga mu fJc a
specjalne obwody sygnalizaciji i sterowani a, kt 6re pozwal] aj
zuzycie oktadziny <ciernej 0z I|Ziswibwmasied waknoi net r to fzebykdrmysamidnst @w  (§m
el ement 6w , azuatpoermantiyakjiigc wy s oKki poziom bezpi edzerodigeea nii kip e w
uwa g i na swoj a mzgva rshogpdiab u dvo vkea z d e j dlankntedjw g p bk ac jpipe amiea jr f w
zatozenia konstrukcyjne.

PARAMETRY ELEKTRYCZNE MIKROEACZNIKOW WYMIARY MIKROELACZNIKA
Mikrolacznik Mikrolacznik
KZ KO

Maks. Nap 250 VAC 250 VAC
Maks. P

t gaczenio 5A 6A
Maks. Nap 28V DC 220v DC
6A / 12V DC
3A/24V DC
3 A/28VDC 1A/ 60V DC
0,5A/110/DC
0,25A/ 220V DC
Stopien IP 66 IP 66
Styki NO /NC NO /NC

Parametr lacznika

Mak s . P
taczenio

Mikrolacznik Kkontroli zadzialania — KZ — kontrola stanu hamulca (odhamowan
zahamowany),

Mikrolacznik kontroli okladziny — KO — sygnali zacj a 0
maksymal nego zuzycia oktadziny ciern
tarczy hamul cowej, kt oO0r a @cedararadulacji apsan
wW instrukcji obstugi hamul ca. KO

Mikrolacznik kontroli zadzialania i kontroli okladziny — KZ+KO PRZYKLADOWA ZABUDOWA
Zestaw mi kKZsKOGgmanli ikww o HPWiXellok ovd @ic z n

OBWODY ZABEZPIECZAJACE - zabezpieczenia termiczne

Do zabezpieczenia uzwojen elektromagnesow przed nad@§i er
st o s o wzabezmiecgagia termiczne. W naszej ofercie mamy do wyleomistory PTCc har akter gyz@aj awysoffi m
dodatnim wzrostem r ezy s tyanamigndweHizw. Pozysitog/-gProrazzakieapieczemiay mostaxit u r
czujnikdédw bBmetal owych

Czujniki pozystorowe wykonane w formie izolowanej pastylki z wyprowadzonymi przewodamiagjizeflonowej
umi eszczone w bezposdrednim kontakcie z uzwojeniem el eklrol
zewnagtrz hamulca do skrzynki jZestkiilub Kishwy ggciskowejpao diwgpabpeaafjo =z
termistorowymic z uj ni k a mi temperatury PTC przeznaczone sg tzw. D r z
przynaj mni ej jednego z czujnikoébw ponad wartos$¢ znami onfjwa
zadzialtanie przekazni ka.

Zabezpieczenie termiczne pozystorowe — P

Uwaga! Wyprowadzeh czujnikéw PTC nie wolno podtagczaéd p O

Zabezpieczenie hamulea postaci czujnika bimetalowegoyQ nal i zacj e o wystapieniu byt
uzyskujemy z umiegzkpopaeaga wewkfromagnesu hsalnounl ecja tweynhpaecrffanti ul
zadzi.atPanzieskr oczeni e granicznej dla czujnika temperaturylsp
obwodu hamulca.

Zabezpieczenie termiczne bimetalowe — B

OBWODY POMOCNICZE - grzalki antykondensacyjne

Tak zwane ogrzewanie postojowe stosowane w celu zapobie=
kondensacji pary wewngtrz hamul
temperatur ach (Celsuiszej | adr ow swyosp
Zasilanie grzat ki j edublne avypowadzerme
przewodem. Napi eci e zasilani a gr za
zamawi akaonegeaznos¢é¢ okreslenia n

Grzalka antykondensacyjna—GR-__ _V
PRZYKEADOWA ZABUDOWA
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HPSX Nm d

WI ELKOSL MECHANI G $REDNI CA TULEJKHhENE
04, 06, 08, 10, 12, 14, 16, 18, 20, 25

K-PL-HPSX-20151203

WYKONANIE KLIMATYCZNE
KONFIGURACJA WEDGUG Np.RW, TH
BEZ WYPOSAt ENI A

Dt WI GNI A RNCZNEGO LUZOWAN

TARCZA MOCUJ!}t CA MOMENT HAMOWANIA [Nm]

Dt WI GNICZ NENGO + TARCZA MOQ FESXC | FESX | ESX | HESX | HESX

26 160 240

Opciewykonania na Uyczenie zamawi 20 50 100 130 180
-niestandardowa SrednicdHhul ej ki 32 80
-wyposaUenie w el ementy grzejne

(nal eUy okreSl il naipnpfhGRi eV zasi | NAPI NCI| E RPVDEL Y

16 10 130

- praca w niskich temperaturach -40°C - Z
- zabezpieczenie termicznepozystorowe - P 24,104, 180, 207
- zabezpieczenie termicznebimetalowe - B
-inne napifncie pracy hamul ca STOPI E6 OCHRONY

-mi krogNczni k sygnalizuj Ncy stan -
(zahamowany,’ odhamowany) - KZ WYKONANIE PODSTAWOWENAKRNT KA Z OTWOREM

-mi kr ogNczni kzbkligtah naksygahsgy 2 o Uay ¢ [ \WyKONANIEIP54 NAKRNTKA BEZ OTWORU

okgad&KOny -
zestaw mi kr-eKezni k- w WYKONANIE IP 54 N A K R N TZKOAWOREM + USZCZELN/-RING

WYKONANIEP55-NAKRNTKA BEZ OTWORU

WYKONANIE IP 55 NAKRETKA Z OTWOREM + USZCZELN-RING

PRZYKGAD — —
HPSX 12. 30. 180 V DC 32 Nm d25 GR24V WYKONANIEIP56 NAKRNTKA BEZ OTWORU + OSGONA METAL

HPSX 10. 11. 104V DC16 Nm d19 Y b
HPSX 14. 22. 24VDC 100Nm d25 KZ+KO

WYKONANIEIP56 NAKRNTKA Z OTUWZREMLN. SPECJAMEVNAOWA
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Producent zastrzega sobie prawo do zmian w wyniku rozwoju konstrukcji.
Mo UIl i woSI wykona® specjalnych po uzgodnieniu




