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W mechani zmach podnoszeni a stosowane s N h
mechaniczneil | uzowane el ektrycznie e
sprhUynowo opracowané—lzsmalamumcaztele
uni eruchafdiaaj Nw csyt,bgédpdagbh wmankwd
awarii. Hamule mu s i byl wwstzeyrmtalpnezme/rsnen$>ll
takich sytuAbyc,spcb:*.aksan_yyynagamom przy ; :
zachowaniu moUliwie prostego w 2 i c
dziaganiu napnduasstt osu] ai ks iwi
stosunkowo mste silniki asynchroniczne sterowapezemiennikami ‘ :
czfiistot lwywomdscdUone w el ekt r omag Wl e
specyficznedj- w dldafF wiwkogway c h Wzlkgd m IR P\
bezpi ecwyentBsgtanae od t aki ch hamul c "R o[
mechan z mu h a mo wajnn yam oo bpwoddwz:i e . bezpi e

Hamulectaki charakterg uj e si et ywm ws p - | osgdaonowdavie earcze i | i k
hamulcowe z ni ez al eUny mi obwodami el ektromagnetyc@iiny
momentu hamowania dla poprave | pracy naphdu. Prosta i zwalft a
w silnikach sguUNcych do napndu mechani zm- w T w
oraz podw-jne obwody bezpiecze@E&st wa.

Dodat kowN A&l dé taodhakjpjeemstruktjiposi ada par ametry #Ani
f unkcj i, natomiaspwythiaryz abudowy i mont aUu analogicznlp |
pozwala na zabudown w gabarytach silnika napnjjow

Zastosowanie: )
Nap rddfywi g- w o0sobowy c hs,uwnointoes,t yws z(hudrzhi et et yalm sffidrz
Z rygorystycznymi przepsmi Ur zind Technbzoegoww kr esi e urzNdzeG d
Hamul ce spegdgniajN rygorystyczne przepisy ec
zawartewtr€ ¢ i n €N &1-1 PAB:2010,EN 81-1 + A3:2009

Typ hamulca
2H2SP 2H2SP | 2H2SP | 2H2SP | 2H2SP | 2H2SP | 2H2SP | 2H2SP
71 80 90 100 112 132 160 180 200
dotychczas oferowane jako

2HPS | 2HPS | 2HPS | 2HPS | 2HPS | 2HPS | 2HPS | 2HPS | 2HPS
08 10 10 12 14 16 18 20 25

Napi fnci e 24,104, 180, 207 24,104, 180
Moc 2x25 | 2x30 | 2x30 | 2x40 | 2x50 | 2x55 | 2x65 | 2xX75 | 2x100| 2x250 | 2x340

Znamionowy
moment 2x8 | 2x16 | 2x20 | 2x32 | 2x60 | 2x100| 2x150 | 2x240 | 2x500 | 2x1000| 2x1600

hamowania
Max. obroty in 3000

Masa 4,0 ‘ 7,8 ’ 7,8 ‘ 14,5’ 16,5‘ 24,0’ 36,0‘ 50,5’ 60,0‘ 160,0’ 240,0

Temperatura 25 & +40

otoczenia

=1 Po stronie | to 35 | 65 | 90 | 90 | 120 | 150 | 180 | 300 | 400 | 500 | 500 | 600

Nipr Ndu |, 17 | 35 | 40 | 40 | 50 | 65 | 90 | 110 | 200 | 270 | 300 | 500

Po stronie | to1 35 65 90 90 120 | 150 | 180 | 300 | 400 | 500 500 600

na_piﬁt RozgNczanie hamulca po stronie prNdu prz
przemiennegq 0 hamowaniadew st osunku do rozgNczania po

Parametry

toa- czas luzowania ( od zachzenia pr'mN;)Ju do spadku mome h a
tore- czas hamowania (od wygNczmegnia prNdu do osi Ngni nci a M

* ) WartoSci czas-w luzowania i hamowania sN podane | ak Mri e
zasilania elektrycznego
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Mi ej sce

wyprowadzeni a

przewodu zasi.|l

AT 2H2SP1002H2SP112 2H2SPB2, 2H2SP1602H2SP180 2H2SP2802H2SP315
Bi1 2H2SP63, 2H2SP71, 2H2SP80, 2H2SP90, 2H2SP200

L4

L6

10°

10°

)

Vzzzz2)

a

Typ

dotychczasowy Mhn
Typ hamulca [Nm]

D

D1

L5

2H2SP63

2HPS06 2x4

87

84

86

450

2H2SP71

2HPS08 2x8

106

102

97

450

2H2SP80

2HPS10 2x16

132

125

118

450

2H2SP90

2HPS10 2x20

132

125

118

450

2H2SP100

2HPS12 2x32

157

148

133

450

2H2SP112

2HPS14 2x60

169

162

156

450

2H2SP132

2HPS16 2x100

195

188

170

450

2H2SP160

2HPS18 2x150

221

215

190

450

2H2SP180

2HPS20 2x240

257

252

220

800

2H2SP200

2HPS25 2x500

308

302

250

800

2H2SP280

- 2x1000

356

342

306

1500

2H2SP315

- 2x1600

412

400

300

340

1500

Srednice

d (H7)

ot

zebaty&ho

Typ

dotychczasowy
Typ hamulca

T

2H2SP63

2HPS06

17,3

2H2SP71

2HPS08

17,3

2H2SP80

2HPS10

21,8

2H2SP90

2HPS10

21,8

2H2SP100

2HPS12

28,3

2H2SP112

2HPS14

28,3

2H2SP132

2HPS16

38,3

2H2SP160

2HPS18

43,3

2H2SP180

2HPS20

45,3

2H2SP200

2HPS25

45,3

2H2SP280

59,3

2H2SP315

74,9

d

d*smax-z a

*k
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-standardowa
dsmax -maksymal na

dodat kowN
-dla ha{nulceQHZSPllZ i 2H2SP13%v
szer okm S(cs z eékmaonkaodSkl a

ca
Srednica
opgatN moOl i
zakresie
ni e 83PE5ADINGSSES).

ot woru

ot woru

wo
S

t
tul

S

I
re
PN

ul ej ki
ej ki

Sredn
otworu

[mm]

po wy zdo

10-12

12-17

17-22

22-30

30-38

38-44

44-50

50-58

58- 65

65-75

75-85

85-95

95-110

zhbat ej
zhbat ej
hamul

wykonani a
ni c potwydre-jdo3R2ummmnj kanag

M

c-w ze
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WYPOSAZENI E HAMULCOW

Typ
2H2SP63
2H2SP71
2H2SP80
2H2SP90

2H2SP100
2H2SP112
2H2SP132
2H2SP160
2H2SP180
‘ 2H2SP200

@ @ 2H2SP280
U U — 2H2SP315

Tarcza poFfowijoghhciaa r Acz®egonhuiawnmshjcoana hamul ca | P56

Pokrywka Pokrywka Pokrywka z otworem Pokrywka z otworem
bez otworu Z otworem i pierScieni emiuszxzloignzh specalpydc y m

WYPOSAZENIE ELEKTRYCZNE

hamul ¢ - w opracowano szereg modug -
i pozycjonowani e
przemiennego zapewni aj N prostowniki jedno i
wykorzystywar)iedo zasilania hamulc-w moUli wie najniUszrya[tnim(aipa'

steruj Ncego spowqgaupezwyeaj mmi @ajowagrani czenie przepinl
zaleca sin stosowanie nadmiernie dgugich przewod-w ster

Ukt ad pcopdBAQ)|j

Prostownik B21IP st ano wi kompl et njgdnop e §p w® o yaleog sht eozwpnoi éIN(rae dni e
WyposaUony w | istwn przygNczeni owN ugatwia montaU i zab
Ukgad PB2usp- gpr ac R28P630 2HRPSRAQO0I c a mi

PARAMETRY PROSTOWNIKA Przykt ad

B2-1P-400 B2-1P-600

Napincie zasilania prost

Maksymalnenapi fici e P B _ - X
(napifcie przd Un 400 VAC 600VAC [(napi fnci e -Pn=2WWACenne)
Nap(l:;:lieﬁcniae Wsyt] Uour 0,45Un 0.4%Un Ootr zymane V\nyajpﬁzmtmnlkﬁ na

P > L (napi fici045Us10,45x230=104VDC
Maksymal ny ci N

A et lout 2A 2A

wyj Sciu pros

Ukt ad prosRuj gcy B

Prostownik BilP st ano wi kompl et njgdnope§p wd o yleop sht eozwpnoi Kraedni e
WyposaUony w |listwin przygNczeniowN ugatwia montaU i =zab
Uk gad PBwsp- gpr ac RH28P630 2HR8FB15. | ¢ a mi

PARAMETRY PROSTOWNIKA Przykt ad

B5-1P-400 B5-1P-600

- | Napincie zasilania prost
Maksymal ne napi P R _ - X
(napifici eAQr z 4 400 VAC 600VAC [(napi Aci e -pn=23WACenne)

Napificie na wyj 0.45Un, 04un | Ot r zymane wyapPoitavnika n a

(napifcie st i B ' =
Maksymalny oiHR (napi nci045Us1,455x230=104VDC

wyj Sciu pros

5A 5A
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Ukt ad pro®RuUj gcy B2

Prostownik B22 P st an o wi kompl et PARAMETRY PROSTOWNIKA
dwupog: rwkodwoelyezpoSr eympioesggodommoy Maksymal ne nap U 250VAC
v A . < - . PR . IN
przygNczeni owN ugat wi a mont a (napinfncie prz
obwodzie. Prostownik pozwal a| Napificie na wyj 0.9Un
max. 250VAC, 2A co po wyprostowaniu pozwala natrzymanie (napificie st
napishtcgbgpe wart oSci 0, 9 podaneg Maksymalny cil 2A
UKk gB2@Pws p - Gpr acuj BH2SP63 2HRSPI0@ a wyj Sciu pros

Przykt ad
Napincie zasilania prosUune280VAKa (napificie przemienne)
Ot r zymane wya pJpmstawing krma ( n a p 0,9U8=060 x 230=207\¢DC

Wy mi ary prostowni koéw

B2-1P-400, B2-1P-600,
B5-1P-400, B5-1P-600
B2-2P

Rozlt gczanie po stronie pradu przemiennego
L1 L2 L3

Schemat przedst awi aserivBgIRcB5K 0azeB2P |
w o bupasildniassi | ni ka. Przy wygNczaniu na|
pr Nd cewki p @ipdy prastowhiaze espadgpwolnoe Role magnetyc:
redukuje sin st owpynditouwoo nyo cr@so dzuajdez

samym op6zninomgntu hamovenat) e Ue | i czasy e

znaczenia naleUagoby gNczyl hamul ec
Uac

ukgady zasilajNce dziagajN jak diod
SILNIK  ELEKTRYCZNY

TN N

@ Pk @ HAMULEC

Roztgczanie potashtegpmie pragdu
L1 L2 L3

Schemat wg cheB,ﬁlPaBSBDromstQZPwnbbw- d
el ektrycznego. Pr Nd cewki przerywar H

(prostuj Ncym). Pol e magnetkydzrkde rcead

hamul ca, k osmybkewkernase momenty hamowania Pr zy wy

stronie napificia stagego w cewce po
szybsze zuUycie styk-w wskutek i sk
szczytowymi i dla ochymnyzsby&i evmpu
posiadaj N Srodki ochronne pozwal aj N

o

(o) O

SILNIK  ELEKTRYCZNY
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PS

zbudowany

Ukt ad prodtujacy
Ukgadil PZostag
zewodni k-w typu MOSFET

stepnych w tradycyjnych

any p o plr steeowanyupk Gteodie pPa8u przemienne

la na wuzyskiwanie przez F

Nczania anal ogi ¢z mipacblwody kakyczneg:

towni ka po stronie prNdu st

i one stosowaniem dodat kowyc

Prostota mont alu i osi Ngane

osowani etam zgoei angymagane jest pozycjonowat

d-w, praca z duUN cznAastotliw

-w za i rozgNczania hamulc-w

Ukgad zas$l |sat dNcogwiPSkompl et ny

wh pozwala na swobodnN adapt a

przemiennego o wartoSci

nadrzymanie napificia stagego
Schemat przedstawi a

elektrycznym 3x400VAC z uzwojenie
Ukgdgad ®WS pujazmanulcamPH2SP635 2H2SP180.

w

r
0
I

a

g
e
s
z
z
0
u

p
d
i

w
g
S
p

n =«

p
a
| i st

pr Ndu
0

Ukt ad proftujagcy PS

Ukgai® PSS ostag zbudowany w opa
u MOSFET co pozwoli go na u
dycyj ny c hElektmmagésNamaloai zasiapy pr z e z -
terowany po stronie pradu przemiennego pozwala na uzyskiwanie
mul ec parametr-w czasu zagNcz
zypadku ©przerywania obwodu kI a
a JJeygkane paramgtr ni e sN jednak okupio
wod-w elektrycznych i wygNcznik
Prostota montaUu i osi Ngane
zastosowani e, zwgaszcza tam gdzi
praca z duUNNcza&t obwiawo@ain® @ owt
rozgNczania hamul c- w.
Ukgad zasi2l ajt dap wi
pozwal a na
przemiennego o wartoSci 220
zymani e napincia stagego o
ni Uszyprszcehdesntagdwi a spos- B wj
iem elektrycznym 3x400VAC z
ga® MWSp-gpr ac ujdHESPG35 A2SR200. c a m

prosd,dP®nhi ké6w PS
52
16
44

typ
tra
2 st
ha
pr
st
ob
£

PBompl etny

Wy mi ary

.
z
c

swobodnN adaptacjiesw kpUdymtwspwamrya duff

cow (3

L
I
SN
Ty PS-1 T
- i
AC mox 42011
ZASILANE | [ WYJSCIE HAMULEC
380 - 400 | 170 - 180
-_vac +/-V0C

g do

e p -

s
n

m pogNczonym w gwiazdhn

L

HAMULEC

=N W0 FIAT

T PS=2

N2/ 4C mox.250v 14

220 - 230 190 - 207
vAC +/-V0C

Sislee!

o
zesp-

g do

bezpoSrednlego
6 230VAC max. 250VAC
wartoSci 190 6 207VDC
Nocbzwe-ndi az auski gl aadnui aP Sh a mu |
uzwojeniem pogNczonymjlw
i

===
ERjRREEES

MAD[ /N PDZ AND

=

AC max 2501/

20 - 230
o _VAC

}ZZA SILANIE

WK/SC/E
190 - 207
+/- VDC

o

</
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beztpeorSa zeadcnn 2 Ifow K

i w kaUdym wsp- Nc

380 6 400VAC ma X . 420VA C
wartoSci 170 8 180vDC d A¥:
s-shosv- mbwg Nc zersiid amkgachwmBSca wip:



OBWODY SYGNALIZACJI | STEROWANIA -mi kr ot aczni ki

Z mySI N o uUytkowni ku dIl a kko mtergol okwanniieac zmryarc ys t hag reu [
specjalne obwody sygnalizacj.i i sterowani a,odh&ntowany orgzo z w a
zuUycie okgadziny <ciernej. Z ssterowarsied w aknoi net r to Y zeWwykdrmydamidnat -a w
el ement - w , azuatpoermantiyakjiNc wy s oKki
uwagi na swp N zwar trhb gilu chogwivae w ka Ud e j
zagoUenia konstrukcyjne.

PARAMETRY ELEKTRYCZNE MI KH
Mi kr ot g| Mi krot g
KZ KO
Maks. Nap 250 VAC 250 VAC
Maks. P 5A 6A
gNczenio
Maks. Nap 28vVDC 220v DC
6A / 12V DC
3A/24V DC
3A/28VDC 1A/ 60V DC
0,5A/110/DC
0,25A/220v DC
Stopi eE IP 66 IP 66
Styki gN NO /NC NO /NC

Parametr

Maks. P
gNczenio

Mi kr ot aczni k koii Kz -eHKomtrolezstaduzhanautca (odhamowar
zahamowany),

Mi krot gczni k k o -t KO0+ is y gonka | ai dzzai cnjya o}
maksymal nego zuUycia okgadzi ny cwymiann
tarczy hamulcowej, kt-ra pozwala na
W instrukcji obsgugi hamul ca.

Mi krotaczni k kontroli z aKZ+HK@t ani a i PRZYKLADOWA ZABUDO

Zestaw mi kKZKNmoa Oli ikww o @H28A8GvIj N i e .

OBWODY ZABEZP | EcZalfedpigd2dnia termiczne

Do zabezpieczenia uzwojeE elektromagnes-w przed nad|
st o s o wzabezpiecgaNia termiczne. W naszej ofercie mamy do wyteomistory PTCc har akt er yzuj Nce
dodatnim wzrostem r ezy s tyanansignowejpzw. Pozystoly-gProiadizakieapieczemiany @ostaxit u r
czujnik-w bBmetal owych

Czuniki pozystorowe wykonane w formie izolowanej pastylki z wyprowadzonymi przewodami w izolacji teflonowej
umi eszczone w bezpoSrednim kontakcie z uzwojeniem el ek
zewnNtrz hamul ca dop osdkirNzcyzroknie jziesikiilabidhmyi egdiskowejDo wsp- gpr ac
termi stor owymi czujni kami temperatury PTC przeznaczone
przynaj mni e]j jednego z czujnik-nvagmonanzrwart orizysnamicgn
zadziaganie przeka¥ni ka.

Zabezpieczenie termiczn@ozystorowe’i P

Uwaga! Wyprowadze® czujnik-w PTC nie wolno podgNczal

Zabezpieczenie hamulea postaci czujnika bimetaloweg8y gnal i zacj A o wyst Npieniu
uzyskujemy z umieszczonego wewnNtrz kor pus uSledneejt rtoemmapgenr
zadzi.agPanzieskr oczeni e granicznej dl a fcozrumpancijkia dtl eampaeurt aotmart yy
obwodu hamulca.

Zabezpieczenie termiczndimetalowei B

OBWODY POMOCNICZE —-gr zat ki antykondensacyjne

Tak zwane ogrzewanie postojowe stosowane w celu zapobie=
kondensacji hpauycaewwWlMposaUeni e
temperaturach pomnisGeaj | adr ow swyosp
Zasilanie grzagki j edualne evypowadzenic
przewodem. Napi Aci e zasilani a gr za
zamawi dkNoné@eznoSi okreSlenia n

Grzatka antykKo&GRden$acyjna
PRZYKLADOWA ZABUDO!
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2H2SP Nm d

WL ELKOSL MECHANI G $REDNI CA TULEJKHHN7E N§

63,71,80,90,100,112,132,
160,180,200,280,315

K-PL-2H2SP-20151203

WYKONANIE KLIMATYCZNE
KONFIGURACJA WEDGUG Np.RNW, TH
BEZWYPOSAt ENI A

Dt WI GNI' A RNCZNEGO LUZOWAN

TARCZA MOCUJt CA MOMENT HAMOWANIA [Nm]

) N 2H2SP |2H2SP |2H2SP |2H2SP [2H2SP | 2H2SP |2H2SP | 2H2SP 2H2SP
Dt WI GNI'A° RNCZNEGO + TARCZ/ 90 100 112 132 160 180 200 280 315

2%x20 2x1000
Opcewykonania na Oyczenie zamawi 3 %16 2x32 | 2x60 |2x100{2x150| 2x240 [2x500| 2x900 |2x1600
-ni estandardowa SrednicdHBul ej ki 1o | 2X24 | 2X45 | 2x80 |2x120| 2x180 \2x360 2x800 | 2x1300

~wyposalUenie w elementy grzejne 2x16 | 2x30 | 2x60 | 2x75 | 2x120 |2x270 gxggg 2x1050
(nal eUy okreSlil naipnp.iGRi eV zasi | 2X5 X

- praca w niskich temperaturach -40°C - Z NAPI NCI E RRELY

- zabezpieczenie termicznepozystorowe - P E
- zabezpieczenie termicznebimetalowe - B 24,104, 180, 207
-inne ne}piﬁcie pracy hamqlca
-mi krogNczni k sygnalizuj Ncy stan STOPI ES6 OCHRONY

(zahamowany, odhamowany) - KZ
-mi krogNczni kzligtah inaksygadhigy 2 0 Jay ¢ | WYKONANIE PODSTAWOWE Z OTWOREM D4

okdadKOny . _ WYKONANIEP 54 - BEZ OTWORLWD4
-zestaw mi kr-&gKZ zni k- w

WYKONANIBEP 54 - Z OTWOREMD4 + USZCZELNIENIE ARING

WYKONANIBP 55 - BEZ OTWORLD4

PRZYKGAD : WYKONANIBP 55 - Z OTWOREMD4 + USZCZELNIENIBE/-RING
2H2SP100. 10. 104VDC 2x32Nm d25 GR110V WYKONANIEP 56
2H2SP80. 32. 180VDC 2x12Nm d19 T
2H2SP112. 22, 24VDC2x60Nm d25 KZ+KO WYKONANIEP 56 - Z OTWOREMD4 + USZCZELNIENIE SPECJALNE OSGONA META

-BEZOTWORW4+ OSGONA METALOWA

Strona8 z 8

Producent zastrzega sobie prawo do zmian w wyniku rozwoju konstrukii.
Mo Ul i woSi wykona@® specjalnych po uzgodnieniu




